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1 Inledning

Syftet med detta memo &r att redovisa det arbete som genomférs inom ramen for projektet Demo
UCAV (AK.1085105) under varen 2025. Infor 2025 utvidgades malsattningen for projektet fran att
endast behandla patrullrobotar till att &ven inkludera UAS och C-UAS. Detta har 6kat omfattningen
av arbetet som genomfors och planeras genomfaras inom projektet pa FOL. Inriktningen av projektet
sker i ndra samverkan med Arméstaben och FMV, vilket &r en forutséttning for att projektet ska bli
framgangsrikt.

Under varen har ett arbete genomforts for att oka kdnnedomen om projektet internt FOI, inom
Forsvarsmakten och FMV samt hos allmanheten genom webbartiklar, inlagg pa sociala medier och
nyhetsinslag i exempelvis SVT, SR, DN och Aftonbladet. En kommunikationsplan har tagits fram och
ett drygt tiotal aktiviteter har genomforts under varen i nara samverkan med Arméstaben och FMV.

FOLl:s arbete ar under 2025 uppdelat i 18 arbetspaket:

1. Stod vid spel

2. Stridseffektvardering

3. Stod vid faltforsok

4. Analys av ledningskedjan
5. Hot och sarbarhetsanalys
6. Verkanstudier

7. Folkratt

8. Autonomi

9. Planeringsverktyg

10. Experimentplattformar
11. OSINT Ukraina

12. Malsokare

13. Energisystem

14. Ledningsstodsystem

15. Produktionsformaga

16. Flygteknik

17. Operationsmiljon

18. Stod vid anskaffning

For en mer detaljerad beskrivning av projektet hanvisas till projektbeskrivningen?.

L L. Forssell, J. Andersen, M. Lyth, "UCAYV Demonstrator — projektbeskrivning 2025”, PM, 2025.

Innehallet &r granskat och omfattar ingen information som ar understélld exportkontrollagstiftningen
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2 Genomfort och pagaende arbete

Detta kapitel beskriver arbetet som har genomforts eller som pagar i respektive arbetspaket. Utdver
det arbete som genomfors inom arbetspaketen har foljande aktiviteter genomforts:

Forevisning av patrullrobot och autonom drénare pa Arctic Strike.

Stdd till arméns initiala koncept for C-UAS.

Stdd, utbildning och demonstration for Livgardet om UAV:er.

Deltagande pa konferenser, bland annat ”Counter UAS Technology Europe"?.

Deltagande vid foretagsdemonstrationer, bland annat "SAAB Flock 373.

Deltagande vid dragning om erfarenheter kring anvandningen av jakt-UAV:er i Ukraina*.
Deltagande i AVT-432 Research Workshop on Cross-domain UxS Operations — Lessons
Learned and Identified from Ukraine and Israel, and the Implications for S&T, Tallinn®.

2.1 Stod vid spel

Arbetspaketet Stod vid spel syftar till att identifiera de militara problem Férsvarsmakten vill kunna
I6sa med patrullrobotsystem samt stodja Forsvarsmaktens formageutveckling genom att facilitera
scenariobaserade diskussioner. Arbetspaketet syftar dven till att stodja Forsvarsmakten kring C-UAS
dar framfor allt fragan om hur motmedelssystem ska samordnas med egna flygande system kommer
att studeras.

Under varen har foljande aktiviteter genomforts:

e Spel med Livgardet och Hemvarnet for att stodja deras formageutveckling.

o Forberedelser for spel med artilleriets stridsskola for att underséka hur tung patrullrobot kan
komplettera raketartilleri i divisionens djup.

e Deltagande vid Arméns stabsévning 2025.

Ut6ver ovanstaende aktiviteter har dokumentation fran spel med 1 198, Sjéstridsskolan och andra
amfibiebataljonen fardigstallts’.

Under hosten planeras det for att genomféra spel for ”extended deep”, fortsatta spel med férband for
att stodja deras formageutveckling samt forberedelser infor spel inom C-UAS och samordning.

2.2 Stridseffektvardering

Arbetspaketet Stridseffektvardering syftar till att genomféra kvantitativa analyser avseende
stridseffekten av patrullrobotsystem, UAS och C-UAS. Arbetspaketet ar uppdelat i tva omraden dar
det ena fokuserar pa vardering av patrullrobot och det andra pa C-UAS. Malet ar att genomfora relativa
jamforelser mellan olika koncept for att ge underlag som beskriver vilka typer av forméagor som ar
sarskilt viktiga samt, i den grad det & mojligt, utvardera specifika system.

2 M. Lyth, ”Anteckningar fran konferensen Counter UAS Technology Europe”, PM, 2025.

3 M. Lyth, L. Forssell, ”"Demonstration SAAB Flock 3”, PM, 2025.

4 M. Lyth, A. Carlstedt, A. Ekstedt, “Anteckningar fran foredrag om anviindningen av jakt-UAV:er i Ukraina”, PM, 2025.
5 STO-RWS-AVT-432, Technical report. Under utgivande.

® M. Rasander, M. Fransson, E. Werner, N. Florin, O. Haby, Scenariobaserad diskussion med fjérde och 19:e brigaden om
patrullrobotar”, FOI Memo 8843, 2025.

" M. Fransson, E. Werner, B. E. Skovdal, J. Stenberg, “Scenariobaserad diskussion med Sjostridsskolan och andra amfibiebataljonen
om patrullrobotar”, FOI Memo 8924, 2025.
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Under varen har foljande aktiviteter genomforts:

Modellutveckling for vérdering av patrullrobot®,
Paborjad initial analys av stridseffekten av patrullrobot.
Modellutveckling for vérdering av C-UAS.

Paborjad initial analys av C-UAS.

Utover ovanstaende aktiviteter har dokumentation fran arbetet med att ta fram typsituationer for
vardering av patrullrobot fardigstallts®.

Under hosten planeras de initiala analyserna att fardigstallas samt fordjupade analyser genomforas.

2.3 Stod vid faltforsok

Arbetspaketet Stod vid faltforsok syftar till att stodja Forsvarsmaktens genomférande avseende forsok
med patrullrobot, UAS och C-UAS med planering, dokumentation och analys.

Under varen har foljande aktiviteter genomforts:

Forsok med patrullrobot pa K 410,

Demonstration av patrullrobot under Arctic Strike.

Deltagande under forsok med patrullrobot av Amfibieenheten pa SSS.
Forberedelser infor forsok med C-UAS pa K 4.

Workshop kring strid pa djupet.

Ut6ver ovanstaende aktiviteter har dokumentation fran belastningsmétningar genomforda 2024
slutfortstt,

Under hosten ar ett flertal forsok med patrullrobot och C-UAS inplanerade av markstridsskolan och
FOI kommer att fortsatta stddja dessa.

2.4 Analys av ledningskedjan

Arbetspaketet Analys av ledningskedjan syftar till att genomféra forsok i en datorsimulerad miljo
avseende ledning av patrullrobot tillsammans med forband fran Forsvarsmakten. Varens forsok
genomfordes i samarbete med P 4 i FOLI:s ledningslabb och omfattade prov av hur ledningskedjan
paverkades av olika sétt att organisera patrullrobotar inom en mekaniserad brigad. De tre alternativ
som prévades var att patrullrobotplutoner organiserades som

1) del av brigadspaningskompani
2) del av brigadartilleribataljon
3) fristdende pluton(er) direkt understalld(a) brigaden.

Aven forsok med | 19 i LTA har genomforts dar en patrullrobotpluton inkluderades i en
pansarbataljon.

Dokumentation fran de genomférda forsoken fardigstalls under hosten 2025.

8 M. Nilzén, ”VESPA — Anvéandar- och referensmanual”, FOI-D--1420--SE, 2025.
9 B. E. Skovdal, M. Nilzén, M. Lyth, “Mikrosituationer inom UCAV Demo 2024”, FOI Memo 8778, 2025.

0 p, Wikberg, M. Thorstensson, J. Andersen, S. Andersson, M. Fransson, P. Norrblom, “Filtforsok avseende strid pa djupet med
patrullrobot”, Rapport under utgivning.

1 M. Thorstensson, ”Belastningsmitning vid transport av emballage for patrullrobot”, FOI Memo 8764, 2025.
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2.5 Hot och sarbarhetsanalys

Arbetspaketet Hot och sarbarhetsanalys syftar till att beskriva vilka hot och sarbarheter som finns mot
patrullrobot, UAS och C-UAS. Arbetet bygger vidare pa tidigare genomforda studier i projektet och
malet ar att under aret fordjupa forstaelsen for utvalda hot.

Under véren 2025 har en fordjupad analys av sarbarheter med fokus pa upptécktsrisk frén radar och
risken for bekampning av telekrig och luftvarnsautomatkanon pabarjats. Aven dokumentation av en
tidigare framtagen malbeskrivning har fardigstallts'?.

Under hosten ska analysen av sarbarheter fardigstallas, en rapport éver genomfort arbete inom aktiva
skyddssystem slutforas!® och en sammanfattning av studier genomférda inom ramen for hot och
sarbarhetsanalysen skrivas.

2.6 Verkanstudier

Arbetspaketet Verkanstudier syftar till att 6ka forstaelsen for mojliga verkansdelar till patrullrobot och
C-UAS. | arbetet ingar att gora malbeskrivningar over relevanta mal, stridsdelsbeskrivningar av
aktuella verkansdelar, simuleringar for att bedoma sarbarheter samt prov och forsok av verkansdelar.

Under varen har foljande aktiviteter genomforts:

e Planering av forsok med stridsdel for patrullrobot.
e Planering av forsok med stridsdel for FPV-dronare.
e Studier for framtagning av verkansunderlag for vardering av C-UAS.

Utover ovanstaende slutfors en rapport om tandsystem for stridsdelar®4.

Under hosten fortsatter arbetet med verkansunderlag for vardering av C-UAS och forsok med
stridsdelar for patrullrobot samt FPV-dronare ska genomforas.

2.7 Folkratt

Arbetspaketet Folkratt syftar till att analysera och oka forstaelsen for hur folkratt, sarskilt
internationell humanitar rétt, reglerar anvandningen av patrullrobotar med autonoma funktioner.

Arbetet har under varen koncentrerats kring framtagande av en juridisk fallstudie med fokus pa
rattsenlig anvandning av patrullrobot med autonomt maluttag i operationsmiljon pa Nordkalotten. |
samband med detta har en projektmedlem dven deltagit i kursen International law and the governance
of Al-driven military technologies” i Haag, Nederlanderna.

Under hosten ska fallstudien fardigstallas och stod ges i arbetet som genomférs inom arbetspaketet for
autonomi. Arbetet kommer aven inledas for en andra juridisk fallstudie med fokus pa hur
patrullrobotsystem med fler autonoma funktioner far anvandas.

2.8 Autonomi

Arbetspaketet Autonomi syftar till att 6ka forstaelsen for hur autonomi kan anvandas i patrullrobotar.
Arbetet fokuserar pa att studera samverkan mellan patrullrobotar, méjliga skjutmoder samt beskriva
ett koncept for autonoma patrullrobotar. Konceptet ska ha sin grund i de problem som Férsvarsmakten

12 J. Bennstrom, "Malbeskrivning Switchblade 600”, FOI-DH--0526--SE, 2025.

18 A. Carlstedt, E. Zeidlitz, "Modellering och virdering av aktivt skyddssystem Arena-M mot patrullrobot”, Rapport under
utgivning.

14 J. Krusell, ”Grunder och indelning av tindsystem for stridsdelar”, Rapport under utgivning.
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vill anvanda autonoma patrullrobotar for att 16sa samt vad som &r mojligt att gora ur ett tekniskt och
folkréttsligt perspektiv.

Under varen har foljande aktiviteter genomforts:
e Workshop med fjarde brigaden pa temat autonomi hos patrullrobotar.

Fragor relaterade till autonomi har dven varit en del i de spel som genomforts inom projektet. Utover
ovanstaende har dokumentation fardigstallts for ett tidigare arbete inom skjutmoder?®.

Under hosten ar malet att genomféra en serie workshops med Forsvarsmaktens forband pa temat
autonomi. Dessutom genomfors ocksa forberedelser for ett spel inom autonomi som ska genomforas
med Forsvarsmakten.

2.9 Planeringsverktyg

Arbetspaketet Planeringsverktyg syftar till att paskynda utvecklingen av ett planeringsverktyg som
stod vid anvandningen av patrullrobotar. Malet ar att studera vilka funktioner som ar nédvandiga och
Onskvarda att integrera i ett planeringsverktyg som kan anvéndas av patrullrobotoperatorer.

Under varen har foljande aktiviteter genomforts:

e Paborjade forsok med planeringsverktyg tillsammans med Forsvarsmakten.
e Demonstration pa projektférevisningen pa arméstaben.
e Samverkan med FMV géllande framtida utveckling av planeringsverktyg.

Under hosten ar malet att forsoken ska vara genomforda och erfarenheter dokumenterade.

2.10 Experimentplattformar

Arbetspaketet Experimentplattformar syftar till att oka forstaelsen for vad som ar majligt att bygga
med existerande drénarteknik. Malet ar att bygga och demonstrera en autonom UAV (aven kallad Zero
Person View, ZPV), en inert patrullrobot for évning och en billig UAV ungefarligt motsvarande UAV
06. Arbetspaketet syftar ocksa till att kommunicera den kunskap FOI besitter avseende FPV samt den
kunskapen om UAV:er som har byggts upp under lang tid.

Under varen har foljande aktiviteter genomforts:

e Vidareutveckling och demonstration av autonom UAV?6,

e Utveckling och provflygning av inert patrullrobot.

e Utveckling och provflygning av billig UAV. Samverkan sker med den produktionsstudie som
Forsvarsmakten planerar att starta.

e Demonstration av FPV-dronare och stdd vid inférandet av instruktérskursen i FPV-flygning
hos Forsvarsmakten.

Under hosten ar malet att fortsatta utvecklingen av plattformarna samt dokumentera dessa.

2.11 OSINT Ukraina

Arbetspaketet OSINT Ukraina syftar till att 6ka forstaelsen for det pagaende kriget och studera trender
inom anvandningen av patrullrobotar, UAV:er och C-UAS. | arbetet samlas bildmaterial in fran 6ppna
kéllor pa natet som sedan studeras och kategoriseras.

15 B. E. Skovdal, L. Forssell, ’Skjutmoder i patrullrobotar”, FOI Memo 8766, 2025.

16 ZPV:n demonstrerades under Arctic Strike 26/3 och pa projektforevisningen pa arméstaben 27/5.
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Under varen har foljande aktiviteter genomforts:

e Kontinuerlig insamling av material fran 6ppna kallor.
e Overgang till databas framtagen for d&ndamélet att spara och kategorisera material.
e Analys av anvandningen av FPV-dronare i det ryska kriget mot Ukraina®’.

Under hdsten kommer arbetet med att samla in och klassificera material att fortsatta.

2.12 Malsokare

Arbetspaketet Malsokare syftar till att oka forstaelsen for hur flera typer av sensorer paverkar effekten
av patrullrobot, UAS och C-UAS. Arbetet ar uppdelat i studier av sensorer med malet att utvardera
prestandan och egenskaper hos olika typer av sensorer samt bidra med varderingsunderlag till andra
arbetspaket.

Under varen har foljande aktiviteter genomforts:

Studie av EO/IR-sensorer for patrullrobot?®.

Studie akustisk lokalisering.

Paborjad studie radar, pejling och EO/IR for C-UAS.
Paborjad fordjupad studie EO/IR-sensorer for patrullrobot.
Paborjad studie sensorer for signalsokande patrullrobot.

Utover ovanstaende har IR-matningar pa en patrullrobot under forsoket i Arvidsjaur tillsammans med
FMV T&E och radarmatningar pa en patrullrobot under forsoket pa Uto tillsammans med
Luftstridsskolan genomforts.

Under hosten ar malet att fardigstalla och dokumentera ovanstaende studier.

2.13 Energisystem

Arbetspaketet Energisystem syftar till att 6ka forstaelsen for vilka krav som bor stillas pa
energisystemet for patrullrobot och UAS i vinterklimat. Arets arbete fokuserar pé att fardigstalla den
rapport som paborjades under 2024, som beskriver det genomforda arbetet?®.

2.14 Ledningssystem

Arbetspaketet Ledningssystem syftar till att paskynda utvecklingen av ledningssystem for patrullrobot,
UAS och C-UAS genom att understka vilka funktioner som bor inkluderas i ett system.

Under varen har foljande aktiviteter genomforts:

e Deltagande i faltforsok vid K 4 v506. Uppsattning och drift av ledningssystem for
genomforande av forsok och skarpskjutning.

e Datainsamling genom intervjuer med nyckelpersonal.

e Deltagande i Arctic Strike 2025 i Alvdalen.

e Stdd till FMV utveckling av ledningsfordon for UAV.

17 A. Carlstedt, M. Lyth, ”Usage, effectiveness and recent trends of FPV-drones in the Russian invasion of Ukraine based on
published combat footage”, FOI Memo 8897, 2025.

18 F. Nésstrom, J. Allvar, F. Lindgren, J. Karlholm, J. Olsson, "EO/IR-sensorer och automatisk méaldetektion for patrullrobot”, FOI
Memo 8777, 2025.

1 M. Elfsberg, T. Holmnis, E. Lallo, “Batterisystem for generisk patrullrobot och forméga i kallt klimat”, Rapport under utgivning.
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Under hosten ar malet att fortsatta prova ledningssystemfunktioner vid forsok i falt och fordjupa
diskussionen kring vilka funktioner som &r vasentliga att implementera i ett framtida ledningssystem.
Diskussioner ska foras med olika forbandstyper kring olika scenarier.

2.15  Produktionsférmaga

Arbetspaketet Produktionsformaga syftar till att 6ka forstaelsen for hur produktionen av patrullrobotar
och UAV:er boér genomforas for att sékerstalla en tillréckligt hog produktionskapacitet. | arbetet
studeras mdjligheter till inhemsk produktion, férsorjningskedjor och sékerhetspolitiska effekter.

Under varen har foljande aktiviteter genomforts:

e  Forstudie produktionsformaga®.
e Paborjad fordjupad studie gallande produktionsformaga.

Under hosten kommer den fordjupande studien att slutféras, och samverkan kommer ske med
forsvarsmaktsstudien produktionsteknik pa forsvarsstaben.

2.16 Flygteknik

Arbetspaketet Flygteknik syftar till att oka forstaelsen for vilka tekniska faktorer som paverkar
flygningen av patrullrobot och UAV. Arbetet fokuserar pa riskerna med att flyga i kallt klimat,
specifikt nedisning men ska i man av tid dven studera farkoster ur ett flygtekniskt perspektiv.

Under varen har foljande aktiviteter genomforts:

e Deltagande i NATO STO AVT-388 ”Operation of Unmanned Aerial Vehicles (UAVs) in
Icing Environments”.

e Slutforande av en forstudie om flygning i kallt klimat?!.

e Pabdrjad studie om mojligheten att instrumentera en UAV 05 for att mata nedisningsgraden
och effekten av nedisningen.

Som ett resultat av forstudien har det under sommaren paborjats ett arbete med att bygga ett eget
sensorpaket for att detektera nedisningsforhallanden. Detta sensorpaket ska initialt testas pa en FOI-
plattform och flygtester ar planerade att paborjas under hosten. Efter flygtester kommer systemet att
utvarderas och eventuellt kompletteras med andra kommersiella isdetektionssystem (fran andra
deltagare inom NATO STO AVT-388). Planen ar att bygga vidare pa detta system och testa det pa
Forsvarsmaktens plattformar for att samla in erfarenheter och data.

2.17 Operationsmiljon

Arbetspaketet Operationsmiljon syftar till att 6ka forstaelsen for hur operationsmiljon pa Nordkalotten
paverkar anvandningen av patrullrobot och UAS. Arbetet inkluderar studier av den fysiska
operationsmiljon, metoder for positionering, navigering och tid (PNT) och forutséttningar for
radiosamband och satellitspaning.

Under varen har féljande genomforts:

e Rapport fran studieresa till norra Finland och Norge som genomfordes under hosten 2024
fardigstallts.?

2 A, Ekeskir, C. Biel, ”Produktionsforutsittningar for en svensk patrullrobot”, Rapport under utgivning.
2L M. Tomac, B. Hamad, J. Gessl, ”Flygning i kallt viider med obemannade farkoster”, Rapport under utgivning.

2 M. Lyth, L. Forssell, J. Grif, M. Rasander, J. Stenberg, “Reserapport fran studieresa pa Nordkalotten 2 till 4 oktober 2024”, FOI
Memo 8842, 2025.
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e Rapport fran forstudie avseende radiokommunikation mellan operatér och flygfarkost pa

Nordkalotten fardigstallts.?
e Rapport fran forstudie avseende vader pa Nordkalotten fardigstallts.?

e Studier av forutsattningarna for PNT baserat pa satelliter i 1ag jordbana, till exempel

kommunikationssatelliter (LEO-PNT), som pabdrjades 2024 fortsatt.

e Studier av forutsattningarna for satellitbaserad kommunikation mellan operatér och

flygfarkost pa Nordkalotten paborjats.
e Studier av forutsattningarna for spaning fran satellit pa Nordkalotten paborjats.

e Utveckling av metod for att berdkna och visualisera markmals observerbarhet fran luften i

olika terrangomraden paborjats.

e En studie av operationsmiljons paverkan pa forutsattningarna att genomfora uppdrag med

patrullrobot i olika anvandningsfall paborijats.
Under hosten &r avsikten att:

Slutféra ovan namnda studier.

e Fortsatta studier avseende forutsattningarna for GNSS-baserad PNT pa Nordkalotten och

integration i multisensorsystem for PNT som pabdrjades 2024.
e Stodja FMV och industri med datainsamling avseende GNSS pa Nordkalotten.

e Paborja experiment avseende visuell odometri i morker och i miljoer med lagt

informationsinnehall.

e Fullfélja analysen av hur terrangen, vadret och tillgangen pa satellittjanster paverkar

forutsattningarna for att anvanda patrullrobotsystem pa Nordkalotten.

2.18 Stod vid anskaffning

Arbetspaketet Stod vid anskaffning syftar till att samla den kunskap som har byggts upp under
projektets gang och i dvrigt pa FOI for att stodja anskaffningsprocessen av materiel pa Forsvarsmakten
och FMV. Under varen har Forsvarsmakten paborjat arbetet med systemmalséttningen for

patrullrobot. Under hésten planeras for fortsatt stéd inom det arbetet.

3 Ekonomisk uppfoljning

Projektet upparbetade totalt 23 595 kkr under forsta halvaret 2025 enligt féljande uppdelning:

- Arbetstid 21 133 kkr (16 434 timmar)

- Hyresbelastningar for anlaggningar 682 kkr
- Inrikes resor 409 kkr

- Utrikes resor 145 kkr

- Inkdp av varor 499 kkr

- Ovrigt 727 kkr

167 medarbetare fran 29 enheter och sex avdelningar bokforde tid i projektet, varav 124 har arbetat 8

timmar eller mer.

Fordelningen av projekttimmar mellan avdelningar aterfinns i figur 1.

Z K. Higglund, G. Bark, ”Kommunikationsldsningar for UCAV pa Nordkalotten”, FOI Memo 8863, 2025.

24 F. Schonfeldt, ”Forstudie om vidrets paverkan pa operationer med patrullrobot p& Nordkalotten”, FOI Memo 8844, 2025.
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Figur 1: Fordelning av projektets timmar pa avdelningsniva.

4 Maojligheter, utmaningar och behov

Demo UCAV dr ett stort projekt som samlar manga deltagare fran FOI, Forsvarsmakten och FMV.
Det leder till att det uppstar ett flertal méjligheter, utmaningar och behov under projektets gang. Dessa
kommuniceras I6pande men nagra punkter som bor betonas &r féljande:

Syftet med spelverksamheten.
Samverkan med Forsvarsmakten.
Forsoksplanering.
Kunskapséverforing.

Spelverksamheten har varit véldigt uppskattad och efterfragan ar stor. Det bor darfor fortydligas att
det, i projektet, finns tva syften till att genomfora spel. Det ena och ursprungliga syftet &r att utreda
fragor kopplade till det CONOPS-arbete som genomfors. Dessa spel har som mal att utreda specifika
fragor som definieras utifrin CONOPS-arbetet. Det andra syftet med spel &r att Forsvarsmaktens
forband far ett tillfalle att fundera pa hur till exempel patrullrobotar kan anvandas for att I6sa deras
uppgifter. Malet med dessa spel &r att stodja Forsvarsmaktens forband med deras formageutveckling.
Bada typerna av spel kan genomforas men det ar viktigt att syftet med respektive spel &r tydligt.

Néra samverkan med Férsvarsmakten &r en forutsattning for att flera av de studier som genomfors ska
ge relevanta och trovardiga resultat. Detta galler sarskilt for arbetet med stridseffektvérdering dar det
ar viktigt att definiera ratt fragestallningar. Det ar aven nodvandigt med tillgang till personal i
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arbetspaketen for autonomi, planeringsverktyg och ledningsstod for att sékerstélla att det &r
Forsvarsmaktens behov som dr i centrum.

Det genomfors och planeras for en stor mangd forsék inom projektet, bade internt FOI samt inom
Forsvarsmakten och FMV. En sammanhallen forsoksplan bor tas fram for att underlatta planering. En
utarbetad plan mojliggor &ven planering av till exempel signaturmétningar och andra aktiviteter som
skapar mervdrde av skarpskjutningar.

Mycket arbete har genomforts pa FOI inom ramen for projektet. De genomforda studierna och
forsoken dokumenteras och sprids till berérda pa Forsvarsmakten och FMV. For att fa en effektiv
kunskapsoverforing mellan myndigheterna behdvs dock dven andra alternativ som kompletterar
rapporter. Detta kan vara workshopar, presentationer eller motsvarande. Férsvarsmakten och FMV
bor fundera pa och diskutera hur kunskapséverféringen bor se ut.
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